
自動運転とカメラ 

本書で取り上げる技術対象 

本書では 2015年以後に特許出願された自動運転関連の特許情報を調べ、自動

運転とカメラの組合せに目をつけた技術的着眼点の具体例を掲載しました。走

行制御のための前方監視や周辺の他車監視のほか、自動運転と手動運転のモー

ド切替時のドライバの事前監視など、カメラの画像ならではの自動運転の最先

端のモニタリング技術が集まりました。これらの事例を俯瞰してみる、カメラ

は自動運転と係わることで光通信に拡がり、古くて新しい技術的観点が生まれ

ているようです。この最新技術俯瞰をバックに、将来的には、カメラ画像と個

人肖像権やプライバシーに絡む新たな技術や発明が生まれ、自動運転と画像デ

ータの世界が更に膨らむこともありそうです。 

なお、本書は普通自動車の自動運転を対象にしていますが、二輪車や農業用

車両でも、参考になる一部の具体例は取り上げました。ただし、実施例の記載

に他の車載センサとの横並びでカメラを取り上げ、実質的にカメラに特徴が無

いと思われる特許情報は取り上げませんでした。 
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◆ガイドマップの説明 

観点（アングル） 件数 定義 
走行制御 17 件 自動運転の基本となる走行制御にカメラ画像を使う特許

情報を取り上げました。画像データに伴う演算負荷の軽

減や時間遅れ対策、自動追従時の蛇行現象などを含んで

います。 
ドライバモニタ 16 件 ドライバの顔画像による異常検知など、自動運転と乗員

や同乗者の関連に注目した特許情報を取り上げます。ド

ライバの意識の集中や感情なども含みます。 
自動/手動 13 件 自動/手動のオーバーライドや強制自動など、運転モード

の切替とカメラの係わりに着目した特許情報を取り上げ

ました。手動への切替可否判断や危険時の強制自動化の

ほか、モード切替と白線監視や道路標識認識の具体例が

含まれています。 
特定シーン 9 件 特定の運転シーンとカメラの関係に特徴がある特許情報

を取り上げました。カーブや車線変更、交差点、逆光な

どを含みます。 
周囲画像 8 件 自車の周囲を撮像して自動運転に活かす点に特徴がある

特許情報を取り上げました。他車画像や街並み、施設、

自動循環バスなどへの自動誘導技術も含んでいます。 
通信システム 5 件 車々間通信や交通システムなど、通信とカメラ画像を自

動運転に利用する特許情報を取り上げました。道路管制

システムなどを含みます。 
路面監視 2 件 路面の凍結や路面上の標識撮像など、カメラで路上から

情報を得る自動運転技術の具体例を取り上げました。 
その他の参考情報 4 件 燃料電池車の水素充填口の位置合わせや利用者権限の認

証などのほか、不具合検出や二輪車との対応など、今後

の展開に参考になる特許情報を取り上げました。 

                                  （計 82件） sa
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走行制御
☞P.1

ドライバモニタ

☞P.43 自動/手動

☞P.81

特定シーン
☞P.119

自動駐車

☞P.143

周囲画像

☞P.161
通信

システム
☞P.181

路面
監視

☞P.195

その他の
参考情報

☞P.201

特開2018-073275
三菱自動車工業

株式会社

特開2017-162438
パナソニック インテレクチュ
アル プロパティ コーポレー

ション オブ アメリカ

特開2018-024359
株式会社デンソー

特開2018-025898
日立オートモティブ
システムズ株式会社

特開2017-157196
株式会社デンソー

特開2018-073374
ティノス インク．

特開2018-022310
オムロンオートモーティブ
エレクトロニクス株式会社,

オムロン株式会社

特開2017-187825
マツダ株式会社

特開2018-055691
みこらった株式会社

特開2018-005343
パナソニックＩＰ

マネジメント株式会社
特開2017-137034

トヨタ自動車株式会社

特開2018-055154
本田技研工業株式会社

特開2018-045482

ソニー株式会社

特開2018-045397
本田技研工業株式会社

特開2017-159687

三菱重工業株式会社,
三菱自動車工業株式会社特開2017-211359

バイドゥ ユーエスエイ エルエルシー

特開2018-072922
損害保険ジャパン
日本興亜株式会社

特開2018-067234
株式会社創発システム研究所,
三菱重工機械システム株式会社

特開2017-084260
株式会社東芝

特開2017-116506
株式会社リコー

特開2017-173888

スズキ株式会社

自動運転シリーズ

自動運転とカメラ

ガイドマップ(TN)
©NeoTechnology

分類の特徴を示す代表的な特許図面を掲載しています
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掲載特許一覧 ☞P.215sa
m
pl
e

asai
ハイライト表示

asai
ハイライト表示

asai
ハイライト表示

asai
ハイライト表示

asai
ハイライト表示

asai
ハイライト表示

asai
ハイライト表示

asai
ハイライト表示

asai
ハイライト表示

asai
ハイライト表示

asai
ハイライト表示



アングルの定義
自動運転の基本となる走行制御にカメラ画像を使う特許情報を取り上げました。画像データに伴う演算負荷
の軽減や時間遅れ対策、自動追従時の蛇行現象などを含んでいます。

走行制御
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収録した公報と発明の要点 

走行制御 

公報番号 発明の要点 

特開 2017-004210 料金所付近のように複数の走行レーンに区分する区画線が存在しない場

所などでは、走行予定経路を適切に設定できない。撮像画像からＳＦＭの

手法で３次元画像を生成し、道路領域と道路脇のフェンスとの境界部を検

出し、道路領域を特定して道路領域を鳥瞰変換する。 

特開 2017-016226 自車搭載カメラで検出した自車近傍のレーンマーカの複数点の位置デー

タに基づいて、推定誤差を抑制した自車後方遠方までのレーンマーカの複

数点位置データを使用し、自車両周辺の移動体・障害物が走行する車線を

判定、周辺移動体・障害物の位置と走行車線の情報の信頼性を高める。 

特開 2017-043268 先行車両との車間距離、ブレーキ操作を行うときの車間距離をステレオカ

メラからの画像を処理して測定する。 

特開 2017-102601 分岐点を撮像した撮像情報から次の分岐点に関する誘導情報を抽出して

走行制御する自動走行システム。予め自動走行システムが走行ルートに関

する情報を持つこと無く、カメラで取得した情報に従って自動走行する。 

特開 2017-134664 車両の周囲を撮像することによって、車線変更する変更後車線の車線マー

カ、及び変更後車線の車線幅を検出し、車両の前方を撮像することによっ

て検出されている車線変更する変更後車線の近方の車線マーカに、変更後

車線の車線幅を反映させて変更後車線の遠方の車線マーカを推定する。 

特開 2017-140889 道路工事等のため走行レーンの幅を狭くする場合でも、レーンマークの特

性（色、形状等）を用いてレーンマークのペアを選択してレーン維持制御

を実行する。これにより、特性が異なるレーンマークのペアが混在する場

合でも、レーン維持制御を継続することが可能となる。 

特開 2017-140981 自動走行に必要とされる精度が撮像に確保されてカメラが正しく機能し

ていることを確認できる。実質的に、カメラの動作確認つまりは故障判定

を同時に行うことができる。 

特開 2017-144759 走行領域をカメラの出力画像から検出するとともにこの走行領域から通

常経路を生成し（ステップＳ１）、カメラの出力画像から自車両周辺に存

在する障害物を検出し（ステップＳ２）、通常経路と障害物とに基づいて、

障害物に対する操舵を含む回避が必要か否かを判定する（ステップＳ３）。 

特開 2017-162438 カメラからの撮影画像情報や車内の音に基づき、車内状況を判定、自車の

モードを、通常自動運転モードから強制自動運転モードに切り替える。 

特開 2017-206196 車両の前方を撮像するカメラを備え、カメラにより撮像された画像を、表

示部を用いてウインドウシールドに表示する。フロントウインドウの不透

明化が解除されない場合、フロントウインドウの不透明化が解除されるま

でカメラの画像を投影し続け、フロントウインドウの不透明化が解除され

た場合、カメラの画像の投影を終了する。 
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公開特許ＪＰ抄録 特開2018-24295
（Ｐ２０１８－２４２９５Ａ）

(43)公開日  平成30年(2018)2月15日審査請求  未請求  請求項の数8  ＯＬ （全18頁）

(21)特願2016-156150

(22)平成28年(2016)8月9日

(51)Int.Cl.                                  ＦＩテーマコート゛（参考）
   B60W  30/10    (2006.01) 3D232             B60W   30/10            
   B62D   6/00    (2006.01) 3D241             B62D    6/00       ZYW  
   B60R  21/00    (2006.01) 5H181             B60R   21/00       624 F
   G08G   1/16    (2006.01)                   G08G    1/16           C

【Ｆターム】3D232 CC08  CC20  DA03  DA23  
                  DA33  DA88  DC01  DC10  
                  DC38  DD02  EA01  EB04  

(71)出願人  株式会社デンソー 愛知県刈谷市昭和町１丁目１番地
(72)発明者  大川  功

(54)【発明の名称】運転支援システム

［続きあり］

(57)【要約】
【課題】車両の走行状態を取得する際における時間遅れ
を抑制し、安定的に車両の制御を行うことのできる運転
支援システムを提供する。
【解決手段】車両２０が走行している走行車線３００の
境界を含む画像、を取得する車載カメラ２３０と、走行
車線３００において車両２０が走行すべき軌道である目
標軌道を、画像に基づいて生成する目標軌道生成部１２
０と、走行車線３００における車両２０の走行状態を、
画像に基づいて取得する走行状態取得部１１０と、目標
軌道と走行状態とに基づいて、車両２０を目標軌道に沿
って走行させるための操舵制御を行う制御部１４０と、
走行状態取得部１１０によって走行状態が取得される際
における時間遅れ、を補償する補償部１３０と、を備え
る。
【選択図】図１

【技術分野】
【０００１】
本開示は、車両の運転を支援する運転支援システムに関
する。

【特許請求の範囲】
【請求項１】
車両（２０）の運転を支援する運転支援システム（１０
）であって、
前記車両が走行している走路（３００）の境界を含む画
像、を取得する撮像部（２３０）と、
前記走路において前記車両が走行すべき軌道である目標
軌道を、前記画像に基づいて生成する目標軌道生成部（
１２０）と、

前記走路における前記車両の走行状態を、前記画像に基
づいて取得する走行状態取得部（１１０）と、
前記目標軌道と前記走行状態とに基づいて、前記車両を
前記目標軌道に沿って走行させるための操舵制御を行う
制御部（１４０）と、
前記走行状態取得部によって前記走行状態が取得される
際における時間遅れ、を補償する補償部（１３０）と、
を備えた運転支援システム。
【請求項２】
前記走行状態は、前記走路における前記車両の横位置を
少なくとも含む、請求項１に記載の運転支援システム。
【請求項３】
前記横位置は、前記目標軌道と前記車両との間の距離で
ある、請求項２に記載の運転支援システム。
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特開2018-24295(2)

【請求項４】
前記車両の走行速度を取得する速度取得部（２１０）と
、
前記車両のヨーレートを取得するヨーレート取得部（２
２０）と、を更に備え、
前記補償部は、
取得された前記走行速度及び前記ヨーレートのそれぞれ
の履歴に基づいて、補償後における前記横位置の値を算
出する、請求項２又は３に記載の運転支援システム。
【請求項５】
前記走行状態は、前記目標軌道が伸びる方向に対し前記
車両の走行方向が成す角度、である車両角度を少なくと
も含む、請求項１に記載の運転支援システム。
【請求項６】
前記車両のヨーレートを取得するヨーレート取得部と、
を更に備え、

前記補償部は、
取得された前記ヨーレートの履歴に基づいて、補償後に
おける前記車両角度の値を算出する、請求項５に記載の
運転支援システム。
【請求項７】
前記補償部は、
前記目標軌道生成部によって前記目標軌道が生成される
際における時間遅れ、をも補償する、請求項１に記載の
運転支援システム。
【請求項８】
前記車両の走行速度を取得する速度取得部を更に備え、
前記補償部は、
前記速度取得部によって取得された前記走行速度の履歴
と、前記画像に基づき算出された前記走路の曲率と、に
基づいて、補償後における前記目標軌道の位置及び角度
を算出する、請求項７に記載の運転支援システム。
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ＩＰＣ／ＦＩガイド 
 
深掘した調査を行う上でのガイドとしてもご利用いただけます。深掘調査には特許分類 IPC（国際特許

分類）や日本特許庁独自の FI（ファイルインデックス）を使うと便利です。この IPC/FI ガイドでは、本

書で実際にとりあげた全アングルの特許情報に用いられている IPC と FI を抽出し、掲載しています。実

際の公報に付与されている IPC と FI を知り、それに基づいて類似の公報を探る場合の手がかりとしてご

利用いただくことを目的としています。IPC、FI の説明は「特許情報プラットフォーム」をご参照くださ

い。 

「特許情報プラットフォーム」https://www.j-platpat.inpit.go.jp/ 

自動運転とカメラ 上位 5位のＩＰＣ／ＦＩ 

・ 頻出度上位 5 位までを掲載しています。 
・ IPC は発明情報、付加情報の区別なく集計しています。 
・ FI は公報フロントページではなく、審査経過情報に付与されている FI を記載しています。編集時点で審査経過

情報の無いものは除いています。 
 

 

走行制御：17 件 

ＩＰＣ 件数 ＦＩ 件数 

G08G1/16 

B60R21/00 

B62D6/00 

G06T1/00 

B60W30/12 

以下続く 

(20060101) 

(20060101) 

(20060101) 

(20060101) 

(20060101) 

10 

6 

4 

3 

2 

G08G  1/16      C 

B60R 21/00   624F 

B62D  6/00   ZYW  

B60R 21/00   624C 

B62D137:00        

以下続く 

9 

5 

3 

3 

2 

 

 

ドライバモニタ：16 件 

ＩＰＣ 件数 ＦＩ 件数 

G08G1/16 

B60W40/08 

B60W50/14 

B60R21/00 

G08G1/00 

(20060101) 

(20120101) 

(20120101) 

(20060101) 

(20060101) 

14 

10 

8 

6 

4 

B60W 40/08        

G08G  1/16      F 

B60W 50/14        

G08G  1/16      C 

B60R 21/00   624G 

10 

9 

7 

6 

4 
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掲載特許一覧表 
公報番号昇順 

 
公報番号 出願人 発明の名称 出願日 アングル 

特開 2017-004210 株式会社デンソー 経路設定装置及び自動走行制
御システム 

2015/06/09 走行制御 

特開 2017-016226 日立オートモティブシステム
ズ株式会社 

周辺環境認識システムおよび
それを搭載した車両制御シス
テム 

2015/06/29 走行制御 

特開 2017-019424 日産自動車株式会社 車両運転制御装置及び車両運
転制御方法 

2015/07/13 自動/手動 

特開 2017-024596 ＫＹＢ株式会社 駐車誘導装置 2015/07/23 自動駐車 

特開 2017-024598 ＫＹＢ株式会社 駐車誘導装置 2015/07/23 自動駐車 

特開 2017-027405 ＫＹＢ株式会社 駐車誘導装置及び駐車誘導方
法 

2015/07/23 自動駐車 

特開 2017-030390 田山 修一,株式会社イマー
ジュ 

車輌の自動運転システム 2015/07/29 自動/手動 

特開 2017-030555 トヨタ自動車株式会社,株式
会社豊田中央研究所 

車両制御装置 2015/07/31 自動/手動 

特開 2017-033096 富士通テン株式会社 サーバ、送信システム、送信
方法、及び、プログラム 

2015/07/29 通信システム 

特開 2017-036135 村田機械株式会社 動作評価支援システム 2015/08/12 その他の参考情
報 

特開 2017-037634 株式会社デンソー 表示システム 2016/05/31 周囲画像 

特開 2017-043268 田山 修一,株式会社イマー
ジュ 

自動車ユーザ情報管理システ
ム 

2015/08/28 走行制御 

特開 2017-049636 マツダ株式会社 運転者状態検出装置 2015/08/31 ドライバモニタ 

特開 2017-061320 みこらった株式会社 自動運転車及び自動運転車用
プログラム 

2016/12/08 自動/手動 

特開 2017-065293 ソニー株式会社 被害低減装置、被害低減方法、
及びプログラム 

2015/09/28 周囲画像 

特開 2017-065357 富士重工業株式会社 危険度算出装置 2015/09/29 自動駐車 

特開 2017-065675 みこらった株式会社 自動運転車及び自動運転車用
プログラム 

2016/12/08 自動/手動 

特開 2017-068585 日産自動車株式会社 情報表示装置及び情報表示方
法 

2015/09/30 特定シーン 

特開 2017-073107 パナソニック インテレクチ
ュアル プロパティ コーポ
レーション オブ アメリカ 

情報提示装置の制御方法、及
び、情報提示装置 

2016/05/13 ドライバモニタ 

特開 2017-084260 株式会社東芝 道路管理システム、車載装置、
及び道路管理方法 

2015/10/30 通信システム 

特開 2017-097518 オムロン株式会社 自動運転支援装置、自動運転
支援システム、自動運転支援
方法および自動運転支援プロ
グラム 

2015/11/20 自動/手動 

特開 2017-097539 株式会社富士通ゼネラル 走行支援装置 2015/11/20 特定シーン 

特開 2017-097695 三菱電機株式会社 車両停車誘導システムおよび
車両停車誘導方法 

2015/11/26 周囲画像 

特開 2017-102007 株式会社デンソー 報知処理装置 2015/12/01 自動/手動 

特開 2017-102519 株式会社デンソー 運転支援装置 2015/11/30 ドライバモニタ 

特開 2017-102601 本田技研工業株式会社,株式
会社今仙電機製作所 

自動走行システム、この自動
走行システムを備えた自動走
行車両、自動走行システムの
制御方法及びその制御プログ
ラム 

2015/11/30 走行制御 

特開 2017-116506 株式会社リコー 路面検知装置、及び車両自動
運転制御システム 

2015/12/25 路面監視 
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